1. Що являє собою технічна експлуатація засобів КС та М.

2. Які основні види робіт виконуються в процесі технічної експлуатації КС та М?
3. Що таке надійність роботи?
4. Чим відрізняються поняття справності і працездатності засобів КС та М?
5. Який зміст мають поняття пошкодження і відмови?
6. Як класифікуються відмови і пошкодження КС та М?
7. Перелічіть основні експлуатаційно-технічні показники технічних і програмних засобів?
8. Назвіть показники безвідмовності, відновлюваності та довговічності.
9. Перелічіть комплексні експлуатаційні показники.
10. Який вираз мають основні експлуатаційні показники?
11. Що являє собою ТО КС та М?
12. Перелічіть використовувані стратегії ТО.
13. У чому суть регламентованого ТО?
14. З огляду на які міркування вибираються періодичність й обсяг ТО?
15. Як впливає ТО на довговічність апаратури?
16. Які види ремонту використовуються при експлуатації засобів комп'ютерних систем і мереж?

17. Які складові визначають час відновлення працездатності?

18. Якими показниками характеризується процес відновлення працездатності обладнання?

19. Чому процес відновлення працездатності обладнання має випадковий характер?

20. Від яких чинників залежить відновлюваність обладнання КС та М?

21. У чому особливості планового та непланового ремонту?

22. Дайте класифікацію видів контролю технічних засобів.

23. Якими показниками характеризується якість діагностування стану технічних засобів КС та М?

24. У чому полягають основні недоліки неавтоматизованих систем контролю?

25. Які основні параметри технічних засобів підлягають контролю в КС та М?

26. Які види систем контролю ви знаєте?

27. У чому полягають основні особливості систем діагностування пристроїв на цифровій елементній базі?

28. Як діагностується функціонування ЕОМ?

29. Охарактеризуйте методи тестового діагностування ЕОМ.

30. Як здійснюється діагностування периферійних пристроїв ЕОМ?

31. З чого складається необхідний набір інструментальних засобів для пошуку несправностей і ремонту КС?
32. Поясніть, для чого використовуються вимірювальні прилади загального призначення – мультиметри та логічні пробники?
33. Які задачі вирішують тестери мережних розеток і кабелів?
34. У чому полягає принцип активного профілактичного обслуговування КС?
35. Які засоби активного профілактичного обслуговування комп’ютера рекомендовано для персональних комп’ютерів?
36. Що відноситься до пасивних методів профілактичного обслуговування КС?
37. Які шкідливі і небезпечні фактори впливають на користувачів та інженерно-технічний персонал під час технічного обслуговування КС та М?
38. Які заходи електробезпеки необхідно виконувати на об’єктах КС та М?
39. Які правила протипожежної безпеки необхідно виконувати при експлуатації засобів КС та М?
40. Система автоматизованого проектування P-CAD|. Структура, призначення окремих її модулів і основні характеристики.
41. Типовий маршрут проектування друкованої плати пристрою у системі P-CAD.

42. Як формується стиль контактних майданчиків для штирьових  конструктивних елементів електричних схем?
43. Як формується стиль контактних майданчиків для планарних  конструктивних елементів електричних схем?
44. Поясніть причину створення списку  з’єднань електричної схеми у програмі P-CAD  Schematic.

45. Як створюється бібліотека елементів засобами програми Library Executive?
46. Назвіть  і проаналізуйте відомі вам методи проведення трасування провідників друкованої плати в системі P-CAD. 

47. Які програми автоматичного трасування друкованих провідників включає в себе система P-CAD 2004 і чим вони відрізняються?
48. Архітектура ядра мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.
49. Пам’ять програм мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.

50. Пам’ять даних мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.
51. Енергонезалежна пам’ять даних мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.

52. Система переривань мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.
53. Порти введення/виведення мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.
54. Таймери/лічильники мікроконтролера ATMega16.
55. Аналоговий компаратор мікроконтролерів AVR.
56. Аналого-цифровий перетворювач мікроконтролерів AVR.
57. Інтерфейс SPI мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.
58. Інтерфейс TWI мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.
59. Інтерфейс USI мікроконтролерів AVR сімейства MEGA.
60. Послідовний канал (UART/USART) мікроконтролерів AVR.
